
Podnośniki nożycowe
o napędzie elektrycznym
 GN 1930E, GN 1932E
 (GTJZ0608SE, GTJZ0608ME)

Specyjkac2a Specyjkac2a z dnia 101-W--W01

Wyposażenie                                               GN1930E                        GN1932E
                                                                             GTJZ0608SE                  GTJZ0608ME

syćokośb ro7ocza A,8 m A,8 m

f syćokośb platłormy
caukowicie 5niećione2

C,8 m C,8 m

D
g

Platłorma (du5xośb 4 ćzerokośb) -,6B m  4 0,A6 m -,6B m  4 0,A6 m

–
g

symiary platłormy F w pozyc2i 
rozuożone2

1,CB m 4 0,A6 m 1,CB m 4 0,A6 m

E syćokośb w pozyc2i rozuożone2 1,-1 m 1,-1 m

K syćokośb w pozyc2i zuożone2 -,86 m -,86 m

I Szerokośb maćzyny 0,A6 m 0,8- m

ą
J

Prześwit pod podćtawH puozy zuożone A cm A cm

ó gu5xośb maćzyny -,8 m -,8 m

Wydajność

gop5ćzczalna ilośb oć/7 na platłormie 
(wewnHtrz 75dynk5 ź na zewnHtrz)

1źW 1ź-

Makćymalny 5d3wix
 platłormy

1h0 kx 1h0 kx 

Prędkośb 2azdy maćzyny po zuożeni5 h,0 kmź% h,0 kmź%

Prędkośb 2azdy maćzyny podniećione2 0,8 kmź% 0,8 kmź%

Zdolnośb 2azdy po wzniećieni5 1C ń 1C ń

Promie9 ćkręt5  
 wewnętrzny

0 cm 0 cm

Promie9 ćkręt5
zewnętrzny 

-,BŹ m -,BŹ m

Sterowanie proporc2onalne proporc2onalne 

Ioua (peune, lane, nie7r5dzHce) h0,C cm 4 --,C cm h0,C cm 4 --,C cm

Zasilanie

Vr/duo zaćilania 1B L gD 
7ezo7ću5xowe 
ak5m5latory fGM B4 
6L 11C f%

1B L gD 
7ezo7ću5xowe 
ak5m5latory 
fGM 
B4 6L 11C f%

Po2emnośb 5kuad5 
%ydra5licznexo 

-B : -B :

Waga

-,C16 kx -,C16 kx

Wymiary maszyny
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Specyjkac2a Specyjkac2a z dnia 101-W--W01

Wyposażenie standardowe Wyposażenie dodatkowe

U Zxodnośb z dyrektywa 1006źB1źED
U Platłorma z perłorowanH ćtalowH poduoxH
U syć5wana platłorma
U sytrzymaue ćtalowe 7arierki oc%ronne z otwieranH 

7ramkH
U Sc%odki o ryOowane2 powierzc%ni
U Rc%wyty do 5noćzenia i zauad5nk5 maćzyny d3wixiem
U goćtoćowana do zauad5nk5 tylnexo 7Hd3 7ocznexo 

przez w/zek widuowy
U Śd7o2niki zamontowane na podćtawie maćzyny oraz na 

otwieranyc% ćz5Oadac% komponent/w %ydra5liki i ak5W
m5lator/w

U syć5wane, ćta7ilne, zamykane na kl5cz ćz5Oady kompoW
nent/w %ydra5liki i ak5m5lator/w

U Syćtem ćter52Hcy gE:Tf C, RSf, możliwa kali7rac2a 
maćzyny 7ez 5życia komp5tera

U Proporc2onalny 2oyćtick ze wćka3nikiem ćtopnia nauadW
owania 7aterii

U Joyćtick doćtoćowany dla operatora prawo, 2ak i 
leworęcznexo

U Przycićk awary2nexo zatrzymania na platłormie i panel5 
dolnym

U PoduHczenie ka7la do uadowania ak5m5lator/w 5miećzcW
zone z 7ok5 maćzyny

U Zamontowane xniazdo linii 1h0L na platłormie wraz z 
za7ezpieczeniem (wyuHcznik r/żnicowoWprHdowy)

U „ęczny zaw/r awary2nexo op5ćzczania platłormy
U Ilakćon
U Dz52nik przec%yle9 z alarmem d3więkowym
U :icznik xodzin pracy maćzyny
U flarm przeciHżenia
U ”wiatuo oćtrzexawcze tzw• XIox5tR
Zasilanie
U 1B L gD 7ezo7ću5xowe ak5m5latory B4 6L 11C f%
Napęd
U elektryczny, na dwa koua przednie
Koła
U peune, lane, nie7r5dzHce

U :inia pne5matyczna doprowadzona do platłormy
U –iodexradowalny ole2 %ydra5liczny
U Spec2alne malowanie
U Mod5u GPS
U Iontrola doćtęp5
U Za7ezpieczenie antywy75c%owe fTES
U ”wiatuo ro7ocze na platłormie
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