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Specyfikacja z dnia 2025-06-30

Zasieg pracy maszyny

|

Wyposazenie XGS4OE
Wysoko$¢ robocza max. 402 m
Wysoko$¢ platformy - catkowicie uniesione] 382m
Wysieg boczny max. 249 m
Wymiary platformy (dtugo$¢ x szerokosc) 24mx09m

C Wysoko$¢ w pozycji ztozonej 3m

A Dlugos¢ w pozycji ztozonej 14,06 m

B Szeroko$¢ maszyny osie ztozone/roztozone 249 m/3,80 m

D Rozstaw osi osie ztozone/roztozone 2,49 m/3,80 m
Przeswit pod podstawqg podestu 0,40 m

Wydajnosé

Zasilanie

Zrodio zasilania

Maksymalny udzwig platformy 300/460 kg
Promien skretu - wewnetrzny osie 33m/2.4m
ztozone/roztozone

Promier skretu - zewnetrzny osie 68m/58m
ztozone/roztozone

Predkosc¢ jazdy ztozona/roztozona 5km/h
Jazda po wzniesieniu 40 %

Silnik Diesel Kubota

21460 kg

@OPTION

BIO DEGRADABLE ECO LITHIUM
OPTION TECHNOLOGY

B 300kg -
4 60kg

| 1 []
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Wymiary maszyny

FIRMA POLSKA mm

Szybki kontakt: +48 697 300 300

www.gizo.pl

-4



—'—: Podnosnik telesk v X
Qi O odnosénik teleskopowy M XCMG

— XCMG XGS40E

m‘ S pecyﬁ ka Cj a Specyfikacja z dnia 2025-06-30

Wyposazenie standardowe Wyposazenie dodatkowe

Sterowanie proporcjonalne + Skrzynka na narzedzia

Opuszczanie awaryjne - Swiatto robocze na platformie

Przycisk zatrzymania awaryjnego +  Kota terenowe wypetnione piang

Licznik godzin pracy maszyny +  System zabezpieczajgcy przed zgnieceniem operatora
Swiatto ostrzegawcze LED - Linia AC doprowadzona do platformy

4 kota naped

Czujnik przechylenia

Czujnik obcigzenia platformy

System automatycznego poziomowania kosza maszyny

System chtodzenia oleju hydraulicznego

System ostrzegania podczas podnoszenia i opuszczania maszyny
Obrét koputy 360 stopni kontynuowany

System poziomowania osi

Zamykane pokrywy koputy podno$nika

4 kota skretne

Zasilanie
Silnik Diesel Kubota

Naped
- 4xb
Kota

Opony terenowe
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